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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robo6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z destruktu asfaltowego w ramach zadania pn. ,,Remont nawierzchni
odcinka jezdni ul. Olszynowej w Kaliszu wraz z wykonaniem powierzchniowego utrwalenia przy uzyciu emuls;ji
asfaltowej 1 grysow”.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot okreslonych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem
nawierzchni z destruktu asfaltowego.
Nawierzchni¢ z destruktu asfaltowego mozna wykonywa¢ na drogach obcigzonych ruchem bardzo lekkim i lekkim,
odpowiadajacych kategorii ruchu KR1 wedlug ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych”, GDDP 1997.
14. OKreslenia podstawowe
a) Destrukt asfaltowy - material mineralno-bitumiczny, rozkruszony do postaci okruchow
zwiazanych lepiszczem bitumicznym, powstatym w wyniku frezowania warstwy lub warstw nawierzchni
drogowej, 1ub w wyniku kruszenia w kruszarce bryt pochodzacych z rozbiorki starej nawierzchni
b) Nawierzchnia z destruktu asfaltowego - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktdérej warstwa $cieralna

jest wykonana z destruktu asfaltowego
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow



Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Destrukt bitumiczny

Materiat o pochodzeniu zgodnym z punktem 1.4 niniejszej SST. Nalezy stosowac¢ czysty destrukt asfaltowy uzyskany z
frezowania istniejacej nawierzchni bitumicznej bez podbudowy. Material powinien by¢ suchy (dopuszcza si¢ uzycie

lekko wilgotnego destruktu) wolny od zanieczyszczen.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni z destruktu asfaltowego powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

— samochodow wywrotek, samochodow skrzyniowych, ciagnikow z przyczepami skrzyniowymi,

uktadarka do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych,

— walca ogumionego, walca gtadkiego, walca wibracyjnego.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materialéow
Destrukt asfaltowy 1 pozostale materialy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach

zabezpieczajacych je przed pyleniem, rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Zaleca si¢ aby ukladanie i zaggszczanie destruktu asfaltowego obywato si¢ przy temperaturze otoczenia powyzej 20°C.

Nie dopuszcza si¢ uktadania warstw nawierzchni z destruktu podczas opaddéw atmosferycznych.

5.3. Przygotowanie podloza

W zaleznosci od podtoza na ktorym ma by¢ utozona nawierzchnia z destruktu asfaltowego, powinno ono odpowiadaé¢

nastgpujacym wymaganiom:

— D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza” dla nawierzchni uktadanej bezposrednio na
nawierzchni gruntowej,

— D-04.04.04 ,,Podbudowa z kruszywa z gruzu betonowego” dla nawierzchni uktadanej na podbudowie.

Podloze pod warstwe nawierzchni by¢ wyprofilowane i rowne, bez kolein. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i

czysta. Nierownosci podtoza pod warstwy z destruktu asfaltowego nie powinny by¢ wicksze 9 mm. W przypadku gdy

nierownosci podtoza sa wigksze, podtoze nalezy wyréwnaé poprzez ponowne wyprofilowanie.

54. Zasady wykonywania nawierzchni

Konstrukcja i sposdb wykonania nawierzchni z destruktu asfaltowego powinny by¢ zgodne z dokumentacja

przetargowa i SST.

5.5. Wykonanie nawierzchni z destruktu asfaltowego



Nawierzchnia z destruktu asfaltowego przy grubosci nie przekraczajacej 15 cm (po zageszczeniu) moze byé
wykonywana jednowarstwowo

5.5.1. Sposéb korytowy wykonania nawierzchni

Koryto pod nawierzchni¢ nalezy wykona¢ o glebokosci i spadku poprzecznym wedlug ustalen dokumentacji
przetargowej. Sposob wykonania koryta, jego profilowania i zaggszczania podtoza powinien odpowiada¢ wymaganiom
SST D-04.01.01. Podtoze pod ulozenie nawierzchni z destruktu asfaltowego moze réwniez stanowi¢ podbudowa z
kruszywa z gruzu betonowego. Sposob jej wykonania powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-04.04.04

Na wyprofilowanym podtozu w kierunku podtuznym i uformowanym poprzecznie ze spadkiem wynoszacym min. 3%,
po jego zageszczeniu, uktada sie uktadarka jedna lub dwie warstwy destruktu i watuje kolejno kazda z nich.

Walowanie prowadzi si¢ gladkimi lub ogumionymi walcami lekkimi o masie 6-10 Mg. Grubo$¢ ostateczna nawierzchni
nie powinna by¢ mniejsza niz podana w dokumentacji przetargowej (lub ew. w zal. 1). Zaggszczenie nawierzchni o
przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi cze§ciowo
naktadajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé¢ od dolnej
krawedzi i1 przesuwac pasami podtuznymi, czgsciowo nakladajacymi si¢, w kierunku goérnej krawedzi. Zageszczenie

nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia wymaganego w niniejszej SST pkt 6.3.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot destrukt nalezy poddac ocenie wizualnej.

6.3. Badania w czasie robot i po ich wykonaniu

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w wykonanej nawierzchni podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Lp. Badana cecha Minimalna czg¢stotliwo$¢ badan i pomiarow
1 | Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
2 | Rownos¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
3 | Szeroko$¢ 10 pomiaréw na 1 km
4 | Grubos¢ 10 pomiaréw na 1 km
5 | Spadki poprzeczne 10 pomiarow na 1 km oraz w punktach
gtéwnych tukéw poziomych
6 | Zageszczenie 1 badanie na 600 m? nawierzchni

6.3.2. Rownos$¢ nawierzchni
Nierownosci podtuzne nawierzchni i nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. Nierownosci nawierzchni
nie powinny przekracza¢ 15 mm.
6.3.3. Szerokos$¢ nawierzchni

Szerokos$¢ nawierzchni nie moze ro6znic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz -5 cm i +10 cm.



6.3.4. Grubo$¢ warstw

Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie szerokosci nawierzchni.
Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja przetargowa z tolerancjg +
0,5%.

6.3.6. Zageszczenie nawierzchni

Zaggszczenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?. Kontrole zageszczenia nawierzchni mozna
wykonywaé dowolng metoda. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ zgodny z dokumentacja przetargowa lub SST, a w
przypadku, gdy nie jest tam okre$lony - zaleca si¢ aby nie byl mniejszy od 0,98 zageszczenia maksymalnego,

okreslonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z OST D-05.01.03 [6].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr sze$cienny) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za zgodne z
dokumentacja przetargowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiédr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— ew. wykonanie koryta nawierzchni,

— ew. wykonanie podbudowy lub warstwy odsaczajace;.

Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami wlasciwych SST

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materialow i sprzgtu,

— przygotowanie podioza,

— skropienie podtoza emulsjg asfaltowg

— roztozenie i zageszczenie destruktu asfaltowego, przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej
specyfikacji techniczne;j,

— odwiezienie sprzetu.






